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XD502 压电偏摆台配套 E00.D12AL-V4 压电控制器 使用说明书

本文档介绍了以下产品：

■  E00.D12AL-V4 压电控制器上位机软件操作说明
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    1. 通信接口选择

1.1 串口 422 接口以及 usb 转串口

1.2 通过网口连接控制器

选择对应的串口一般选择 9600 或者 15200，单击“连接”。

计算机端 IP 地址和控制器 IP 地址设置到一个网段，控制器标签上有相关的 IP 地址。
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1.3 计算机端的 IP 设置

    2. 控制单点绝对位置控制以及相对位置控制
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2.1 开闭环控制

2.2 Z 向升降

勾选框：勾选为闭环，不勾选为开环，后面的 μm 或者 mrad 表示闭环，V 表示开环。

绝对位置控制：填写 4.8 单位闭环为 μm； 单击发送完成 Z 向绝对位置控制。

相对位置控制：填写相对运动的步进数据值当前 0.2μm，每次单击“步进”按钮，完成当前位

置的的正向 0.2 的步进；

通过下拉菜单选择相对位移方向。
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2.3 单独微小控制区域

仅在闭环控制的时候可用，发送单位是纳米（nm），步长最小 0.1nm。

    3. 系统信息

关于控制器信息以及运行台的行程和电压控制信息。( 依据实际的会有些差异 )
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    4. 数 / 模切换

设置数字控制：单击“设置数字控制”按钮；

设置模拟控制：单击“设置模拟控制”按钮。

    5. 标准波形控制

   发送标准波形：Z 升降，填写峰峰值 1 （μm） 频率 1hz 偏置 0.1（一般为峰峰值一半）；

   单击发送“发送”按钮，完成波形发送；RX 偏摆 和 RY 偏摆操作一样；

   峰峰值：发送波形的波峰和波谷之际的差值；

   偏置：整得的输出值加上相应的偏置值。



XD502 压电偏摆台配套 E00.D12AL-V4 压电控制器 -使用说明书

7

    6. 自定义波形

将数据间隔 0.1 毫秒到 255 毫秒之间的最多 192 个数据点以 DA 值的方式通过编辑 excel 表格

的方式存储到控制中，通过发送按钮开启自定义波形的发送。

（1）单击生成 excel 模版

         生成要编辑的 excel 模版。

（2）依据发送的自定义波形编辑波形输出

         ①将 excel 的所有文字数据改为数字数据。
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②将数据间隔改为 100，数据长度 10；表格就是往复发送 1 2 3 4 ...10 的数据，根据发送通道

开闭环发送 1 到 10v 电压或者 1 到 10mrad 或者 1 到 10μm 的数据。

③单击“开始”，完成发送自定义波形功能。
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    7. 可编程控制

（1）例如：A 点 0μm 到 B 点 10μm，运行 1000 毫秒；单击“开始”。

（2）多个 A 到 B 的 excel 输入
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编辑输出的各个线段，改变 excel 数据位数字；
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导入要输出各个 A 到 B 的数据，单击开始按钮就可以完成 1 个循环的输出。

注意：自定波形和可编程控制 excel 在说明书同一个文件中。

第二版软件相对于第一版：

（1）第三通道是 Z 向升降；

（2）增加“单独微小控制区域”；

         最小步进值为 0.1nm，如果步进值小于 0.1nm 后软件会提示。

8. 版本更新说明

哈尔滨芯明天科技有限公司

总  机：0451-86268790 / 17051647888（微信同号）      传  真：0451-86267847

网  址：www.coremorrow.com                                          邮  箱：info@coremorrow.com 

地  址：黑龙江省哈尔滨市南岗区学府路 191 号创业孵化产业园 I2 栋

售后服务：

邮  箱：info@coremorrow.com

   9. 联系我们

官
方
微
信


